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主办：先进制造实验中心 

电话：13554020808  邮箱：zzxzheng@hust.edu.cn 

会后，副院长张芬、实验中心党委书记徐龙、实验中心主任王峻峰带队对

实验室进行安全巡查。 
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序号 安全员 责任区域 联系电话 

1 李娟 机械学院系中心实验区域、东一楼西副一楼机械学院实验区 13135684855 

2 谭波 先进制造大楼 E区实验室、一楼综合实验中心 15072315779 

3 肖峻峰 机械学院涉及放射源的相关实验室区域 13720135805 

4 朱岩 东楼净化间、西楼净化间、精密测量实验室 18908636998 

5 黄弢 东一楼主楼一至三楼机械专业基础实验中心教学实验室区域 13100613828 

6 周晓安 东八楼六楼机房、东一楼东副楼机械基础实验中心教学实验室区域 18995652139 

7 汪洁 南一楼一楼东南侧教学实验室区域 18971693598 

8 
朱会学、 

朱浩 
液压楼所属教学及科研实验室区域、老光电楼 

15071138300 

18607170406 

9 赵世华 东三楼工业设计实验室，东一楼人机工程实验室 18507159929 

10 刘伦洪 东一楼大学生创新创业基地 13100706812 

11 王勋 东八楼 FMS 实验室、东八楼附楼科研实验区 15948792704 

12 朱国文 东八楼西附楼数控技术实验室 18971693609 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

副校长湛毅清考察机械学院 

6 月 16 日，副校长湛毅清视察机械

学院，传达习近平总书记重要指示精

神，落实科研平台周边环境的安全条件

改善，调研需求。后续将采取积极有效

的工作措施，全方位保障师生员工生命

和财产安全，营造安全稳定和谐的校园

环境，迎接建党 100 周年。 

实设处处长李震彪视察实验中心 

6 月 24 日上午，实验室与设备管理

处处长李震彪视察实验中心，调研校新

实验中心的大楼建设需求。  

中央巡视组代表视察国重实验室 

5 月 27 日，中央巡视组代表巡视我

院数字制造装备与技术国家重点实验

室，考察我校在落实创新驱动发展战

略、服务经济社会发展等方面的科研实

验活动及其成效，巡视组代表对国重实

验室的产学研用给予了较高的认可。 

副院长王书亭出席实验中心座谈会 

5 月 24 日，副院长王书亭代表学院

出席实验中心座谈会，围绕各位老师在

工作、学习、生活中的问题和建议进行

分析、整理，并汇总后提交院委会。 

2020 年大型设备管理通过专家组现场

考核 

6 月 18 日，实设处曾小凡老师与专

家组来到机械学院，从管理队伍、管理

制度、平台建设、使用效益等多方面对

我院大仪设备 2020 年的管理效益进行

考评，并对抽查到的 FEI、拉曼、纳米

压痕等设备的上报数据进行现场复核，

现场考评与复核均已顺利通过。 

 

最新动态 

6 月 23 日下午，实验中心召开安

全工作专题会议。分管实验室工作的副

院长张芬应邀参加。 

张芬反复强调，实验室安全工作是

所有实验老师的首要工作，一切工作要

为安全工作让步，只有确保了安全，才

有实验教学、共享实验等其他业绩可

谈。会议规范了安全检查机制，工作机

制，细分了安全员责任区域（见下表）。 

 

 

 

 

安全巡查信息化管理 

院安全员李娟老师演示了安全巡

查信息化管理系统。由此，安全巡查从

传统的纸质登记、下达通知、提交报告，

逐步过渡到信息化大数据管理模式。 

 登陆：手机微信登陆安全巡查系统； 

 巡查：按巡查细则逐项检查，并标识

状态。巡查结果若为不合格则拍照上

传并描述安全隐患； 

 下达通知：巡查组或安全员对不合格

项，向实验室责任人和值日生下发改

正通知或整改通知； 

 整改：系统正式上线后，实验室责任人

或值日生于 7 日内完成整改，在系统中

提交整改报告并拍照上传整改效果。 



 

 

 

2021 年的数控技术实验室已焕然一新，水、电、气、

门、窗全面改造升级，并新增 10 台套高精度的五轴数控车

床和数控加工中心，新增数控仿真软件，软硬件设施进一

步增强。受疫情影响，升级改造后的数控技术实验室于 2021

年迎来它的第一批大三实验学生，于 6 月上旬圆满完成铣

床编程及操作、车床编程及操作、数控系统设计与选型、

数控系统连接及调试（即 PLC 设计及调试）等多门本科实

验教学。 

 

 

 

 

加强开放共享，服务创新，新购置的数控机床积极加

入学校和学院两级大型仪器设备开放共享平台，并加装平

台控制开关，实验物联网管理。利用教学之余的空闲时间，

承接零部件的加工需求，提高机床的使用效率和效益。 

与市场上其他的加工企业相比，企业的机床可以承接

多工序、工期紧的大批量加工需求，费用也可以做得很低。

高校仪器设备的开放共享必须优先保障校内教学和校内科

研，其对外服务时间有限，服务时间零散，不利于承接大

批量项目，加工设备尤其如此。优势在于我院的机械加工

设备精良，技术水平高，较适合承接新产品研发等项目。

可企业的新产品研发密级高，不太可能在企业外完成。 

怎样走出一条适合高校加工机床的开放共享之路呢？

以王峻峰主任、朱国文老师、谭波老师为首的各位机床负

责老师为谓想尽了办法。他们广泛开拓客源，积极洽谈外

协，组织调度各项资源，从材料、工艺到加工进度，从设

备维护、编程、到操作加工，从机时统计、合同签署到收

付款等事宜，全面控制以保障每个项目在其关键节点按时

按质完成。近半月以来，已顺利完成武汉华宇一目公司 100

个某型号探头壳的加工，为电气学院某课题组加工电源屏

蔽板一套，为武汉新洲某加工厂代加工精密铸造件 450 套

等。既充分发挥了数控技术实验室多台套机床规模化大批

量加工的优势，又灵活调度装备制造实验室的卧式加工中

心、五轴龙门加工中心等高精度设备协作加工。 

从共享单车、共享充电宝、共享仓库，到共享机床……

共享经济大有可为，规模化的数控技术实验室为学院机床

类设备的开放共享提供了新动能，希望这间“小型加工作

坊”的开放共享之路越走越广阔。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

0022 版版  开放服务 

数控技术实验室的教学与共享开放 



 

 

 

 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

0033 版版  实验技术 

为适应新工科模式下工程实践教学培养的专业要求，针对

我院机器人学方向的本科生，在实验教学上采用了个性化、定

制化实验教学的培养模式。11 个虚拟实验项目，15 个现场教

学课堂，5 类机器人实综合实验，丰富的教学资源面向该方向

学生开放。学生上课时间、课堂和实验项目均与班级解耦，完

全实现个人定制化培养模式。 

 

学生通过智慧教学系统，线上选择感兴趣的实验项目和教

学课堂。8 个学时被恰当的分为虚拟实验，机器人现场教学及

实验课三部分。首先，虚拟教学共计 11 个实验项目，学生可

根据兴趣，从 3 个难度档中各选择一个实验项目在线上完成，

对机器人认知和操作有了基本的了解。其次是现场教学环节，

全院 176 人共开设了 15 个课堂，每个课堂人数不超过 15 人，

小班教学的模式，更是让同学们在有限的课堂时间内充分互

动，人人动手操作。最后综合实验课堂中将最新的产业技术成

果引入课堂，涵盖工业机器人，轮式机器人，协作机器人，VR

虚拟现实 4 类机器人种类，将其与运动学、动力学、视觉控制

等理论知识充分结合，让同学们在实践教学中对理论知识更融

会贯通。 

通过工程实践教学培养学生动手能力，促进学科知识体系

建立，提高学生主观能动性，满足“新工科”的人才培养要求。 

 

6.12 日结束了为期 50 天的本科实验教学。实验内容是

辅助机械制造技术基础这门课程，主要包含三个实验项目：

杯突实验、焊接接头的金相组织观察分析实验和车刀几何角

度的测量实验。 

杯突实验帮助学生了解杯突值与板料冲压成形性能的

关系。 

焊接接头的金相组织观察分析实验是非常重要的一门

基础实验课程，焊接是工业生产中用来连接金属材料的重要

加工方法，广泛用于压力容器、运输工具（如汽车车身装焊）

及大型金属结构等的生产。焊接过程中，焊接接头各部分经

受了不同的热循环，产生了不同的组织变化，这些组织变化

导致了机械性能的差异。焊接接头的组织和性能变化，与母

材、焊接材料、焊接工艺密切相关。对焊接接头进行金相组

织分析，是对接头机械性能鉴定的不可缺少的环节。本实验

采用焊接生产中应用最多的低碳钢为母材，用手工电弧焊施

焊，然后对焊接接头进行磨样观察。观察焊缝的典型结晶形

态，掌握低碳钢焊接接头各区域的组织变化。 

车刀几何角度的测量实验是为了让学生更加深入的了

解各类车刀角度以及测量方法。以及从实验过程中了解各类

车刀在加工过程中角度对其加工性能的影响。 

以上实验项目都属于非常基础的机械加工类实验课，主

要是为了辅助学生在实践中了解课本上所学内容，提高学生

动手能力。本期实验课在传统的围观型实验教学基础上，增

加视频演示。大屏幕视频演示能够让每个学生看清楚实验过

程，同时录制视频过程中我们反复对实验内容及实验方法进

行优化升级，使得实验教学更加全面细致和生动准确。视频

演示配合现场的因材施教使得课堂内容更加生动有层次。 

 

机器人实验课新模式 机械基础实验课 
李娟 朱岩 



 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

中文名称： 三坐标测量机 

英文名称： Coordinate Measurement Machine 

型号规格： GLOBAL CLASSIC SR 07.10.07 

资产编号： 01518361 

生产厂家： HEXAGON 

放置位置： 先进制造大楼东楼 D104精密测量实验室 

实验负责人： 任清荣（18064093088） 

 
 项目支撑 

1) 国家自然科学基金重点项目“大型复杂曲面零件

的数字化设计-加工-测量一体化理论与技术”

（批准号:50835004）； 

2) 国家杰出青年基金项目“数控技术与数字制造”

（批准号：50625516）； 

3) 青年科学基金项目“三维空间各向异性测量点云

非刚性拼合理论方法”（批准号：51105155） 

 典型测试对象示例 

 

0044 版版  仪器设备 

 主要功能 

三坐标测量机是大尺寸工件精密测量的科学仪器，

广泛应用于航空、航天、船舶、汽车、家电、机器人等

行业核心部件检测，以及模具等行业中的箱体、机架、

齿轮、凸轮、蜗轮、蜗杆、叶片、曲线、曲面等的数字

化测量与创新开发，实现工件形位公差的精密测量，用

于零件检测、外形测量、过程控制等工程任务。 

 技术参数、指标 

 测量范围：700×1000×700mm 

 被测工件最大重量：900kg 

 最大允许示值误差：1.7+3.0L/1000um 

 最大允许探测误差：1.7um。  

 重大应用项目举例 

利用本设备对发动机类零件的快速测量、数字建模

和面向制造的设计进行了深入的理论研究，研究成果曾

获得国家科技进步二等奖； 

利用该设备完成了湖北三六一一机械厂发动机进气

管类零件设计、江淮 HFC4DB2型发动机、江淮 1.3L汽油

发动机、江淮 1.3L柴油发动机和江淮 AT变速箱等横向

课题，解决了企业中的实际困难，创造了很好的经济交

流和社会效益。 

 

 

三坐标测量机 


